
DPM

改良型的設計可滿足各種條件下測量的需求
傳感器堅固耐用，抗震性更強
超出理論電氣行程後無電氣信號輸出變化，
安裝更簡單

使用壽命長，運行次數可達� �5�0�*�1�0� 次
體積小巧
分辨率高於�0�.�0�1�m�m
高運行速度
球眼接頭，可大角度� �1�2�.�5� 自由運動
防護等級�I�P�6�7
可配置電壓電流（�2線、�3線�)模塊

外殼�:� 陽極氧化鋁
軸承�:� 迴轉滑動軸承
電阻元件�:� 導電塑料
電刷組件�:� 貴金屬多觸電電刷，帶彈性阻尼
電氣連接�:� �3芯屏蔽電纜長� �1�.�2� 米

特性

規格

電氣參數 工作受力

環境參數

說明

尺寸圖

阻抗誤差�:
重複性�:
電刷工作電流�:
致故障時電刷
的最大電流�:
允許最大工作電壓�:
輸出電壓�-輸入電壓
的有效溫度系數比�:
絕緣電阻�:
�(�5�0�0�V�d�c�,�1�b�a�r�,�2�s�)

絕緣強度�:
�(�5�0�H�z�,�1�b�a�r�,�2�s�,�5�0�0�V�d�c�)

±�5�%
�0�.�0�1�m�m
≦�1μ�A
�1�0�m�A

�4�2�V
�5�p�p�m�/�K

≧�1�0�MΩ

≦�1�0�0μ�A

溫度範圍�:
使用壽命�:
抗衝擊指標�:
工作速度�:
�I�P等級�:

�-�4�0�~�1�0�0℃
�>�5�0�*�1�0� � 次
�5�0�g� �6�m�s
�1�0�m�/�s最大
�I�P�6�5

�6

�6

球頭允許位移�:

垂直方向�:
水平方向�:

±�1�2�.�5°偏差� 
±�0�.� �5�m�m� 的平行偏差
≦�0�.�4�N
≦�1�.�1�N

微型鉸接式位移傳感器



選用型號規格

配線圖

電 氣 參 數 機 械 參 數

型號� � � � 工作量程� � � � 電氣行程� � � � � 阻抗� � � � 獨立線性度 機械行程
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出貨標配�:� 魚眼接頭� �x�2


